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�用差动变压器检测滑阀位置，最适应控制作反馈控制（小规模反馈）的 SEM 阀。

�由于有稳定电流特性，在电源电压变动和电磁阀温度上升等情况下电流几乎不变。

局部磁滞回路控制式驱动器 （SEM 用）

特点

产品命名方法

技术规格
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